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Haruvocludiinamol on-magaetmihis fihcndatud pz-
rallselseclt ankruga.milic tagajarjel plsive il -
rude arvu Jjuures masin annadb peassgu pligsiv .t pin-

go%.Magine +68 Jja omaduste uurisiscks teeme tema-
ge Jéargmised katscd:

1 .Rippumota ergutusesga tih

<
o:
-

gu rapakteris-
+ika lilesvotmrine.

2 «Rippumate ergutusega vilis- ja sisckavexte-
ristika llesvotmnine.

3 .Rippurzta ja rippuvs ergutusegs muutuva
tiirude arvust olemneva F kxOovers saamine.

4 ,Rippur: 2rgutusegsa tihjaké@lgu karcitoaristi-
ks lilesvotmine.

S.Rippuve ergutusegsa sise- je védliskarskte-
ristika ililesvlotminec.

6.Masing magnet- j2 ankruméZhiste soojcnemisc

nurimine.

1.Haruvoolu-diinamo tihjakéigu Purakt&-

r*stika rippumath ergutusega.

Rilstaq:

i.Haruvoolu-dinamo V 440v.32,2x5W.

2e " abidinamo XITI 440v.,0,35kW,0,%anp.
3.Reostaat 30005 .



4 .Reostaat 1000 .
5.Milllampermeeter 0-30 ja O-300MA.

6. " " 0-600 MA.
7.Voltmeeter 10-60-120Q-240 wv.
Be " 50-500 v.

.Teeme Uhenduse skeem Nl. jédrele.Paneme diinamo
8 mootori abil kidima je vooluta magnetmdhise juu-
res,;8.0. 1 = O,kirjutame liles voltmeetri V n&didu,
olgu ta E;sece on indutseeritud EMJ,mis on tekki -
nud ainult remanentse /iilejédanud/ masina magnetis-
mi arvel.Teisc vaatluse saamiseks kiivitame abi -
diineno D ja reguleerides 3000. ~-ge reo;taadi -

ga,saadame D -ge magnetmdhisest ergutusvoolu i .
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Suurcema punktide arvu saamiseks suurendame i -i al
gul 0,0l.amp. vorra;nZeme aga,et pinge V 3-4 ,vaot-
luse jérele vidhe kasvab,siis suurendeme 1 -i /kahe
reostaadiga téétades/ 0,02. kaupa jne,kuni ndlemad
reostaadid liihidalt on iihendatud.Xolk nilliamper -

Tabel 1. g
Ew
wwl i, | F So0
19 |4 Yo T
) 30a-
\3 T K
: ° o 2val
¢ n 0’ __\l___
ehEip e BooTmlind ax [
—f' . atn»t)_
joon. 1.

meetri MA ja voltmeetri V n&idud kirjutame tabe-
lisse,mille péhjal_koostame vastava kovera,vottes
abstsissideks i ja ordinaatideks E.See kdver ise-
loomustab masina magnetilisi omadusi ning teda nim.
"tiihjakédigu karakteristikaks".On soovitav katset
korrata,tagurpidi toétades,s.o. vdhendades 1 -1
meksimumist asegamdédda nullini.Esimesel Jja teisel
korral saadud punktid ei lange iihte - B muutumine
on 1 -1 suurenemise ja kahanemisega isesugune,rauc
remanentsuse tagajarjel.



1

2
?

R R TR ol S

©—

l
L
e

Skeem 2.

e
5

2 .Haruvoolu-diinamo koormamise valis- ja

sisekarakteristika /rippumata ergutusega/.

;Biistad.
1.Haruvoolu-dinamo 440v.,2,2 kW.

2. - abidlinamo 440v.,0,35 kW,0,%amp.

2 .Reostaat 30005 .

4, ” 100082 .
5.Lampreostaat 220v.,6amp.
6.Milliampermeeter O-600 MA.

7 .Ampermeeter 1-5 amp.

8. e 2-10amp.
- 9.Voltmeeter 240 v.
10.T11rﬁdelu¢ejcﬂ



R
11.Stopper voi kell sekunditeosutiga.

'henduse teeme skeem 2. vastavalt.Pannes
%3iimn mdlemad diinamod nende mootorite abil,kruvi.
me koik reostandi lambid liilitusest vilje ja re-
gulecrime masine pinge 220.voldile.Moddame diina-
mo tiirud /ajn kokkuhoiuks - 20.-30.sek. jooksul
ning korrutame 2.vdi 3.-ga/,vaatame i_ ning kir-
jutame koik tabeli vastavatesse lahtritesse. On
sce tehtud,siis lulitame lihe voi kaks lampi sis-
sz,nli et ampermeceter nditaks 1 amp,ja niargime
jglle iiles i, ,Y ,J ja n.Uhe lambi kaupa lisa -
des ning igakord tabelisse vastavaid suurusi sis-
sekirjutades,tostame voolutugevuse kxuni J=5anp .
=+ masinalc aga on lubatud 6 amp,slis vahetame
anpermeetri.Saadud andmete pohjal arvutame pin -
gelangused ankrus B, ;selleks on aga vaja nodta
ankru takistus r, ,nida on soovitav teha Ohni sea-
duse valeni pdohjal,voolu véttés akkurmulaatorist,
ning proovides kolme kuni viie ise-voolutugevu -

segadskeen 3/.

r = s oomni.
s X

r, votane 3.-5. vaatluse keskmisena.
Wheatstone'l sild ei anna hiéid tagajargi ank-
ru suure eneseinduktsiooni tottu.On ankru pinge-~

langus B, leitud,siis saame tema abil enkrus in-



dutseeritud EMJ:
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Skeer 3.
Tabel 2.

LD I e in e, |E

Nagu katse tingimustest on ndha,peavad i, je n
piisivad olema.Tegelikult aga on raske n=const.
saada,sespirast votame n ka diagremni,et tema k-
vera kujust otsustada,kuivort voiks mojuda tiiru-
de arvu cbaiihtlus V-le ja E-le.Kul n on pisiv ,

/xdikurine alla 1 %/,siis voib ta diagrammistara

jéada.
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Diagrannis abstsissideks votame J ja ordinaa -

tideks V, ¥, ;E ja pn-i.Mesine pinge V nuutumieeble-

nevuse kdverat voolutugevusest J ninm. - diinamo via-

liskerakteristikaks ja induts. EMJ ﬁgﬁverat sise~

karokteristikaks.l kOver annab meile pildi ankru

t66st /joon.2/.
EVeg inn _
AR R R e S e
R T it £ ““‘-~\E
U
e
‘_/./-’" J P
Jjoonis 2.

3.,E ankru tiirude arvust n clenevuse

1]
i

leildnine .

&8. Rippunata ergutusega.

Riistad.

J.Masin III /keerleva voolu mootor/.

2e

e
4.

" I /t66tab vooluandva diinanona/.
" V /tootab mootorina/.

" VI /rxatse-diinamo/.

5.Abidiinamo XIT 440 v.,0,3 KkV.

6.Arpermeeter 1-5amp. /3arr/. >
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7. Voltneeter 60-120-240 v.

8. - 500 v.
9.Milliamperneeter 0-600 MA.
10.T4irudelugeja.
l11.Stopprer.

12.Reostzat 2052 ,5 amp.
13.Reostant 300052 .-
15, s nisean @
15. . 500 5%

Mehaaniliselt rihina abil lihendanc nasinad:
I,IIT ja V ja VI. Elektriliselt thcendome skeemi -
dele 4 jo 1 vastavzlt I,VI ja XII ja V.K&ivitame
koik kolm agregaati,Reguleerime V diinano niagnet-
mihise voelu 0,4, voi 0,45. anmprile ning peane tu
kogu ketse ojal plisivaks.Edasi ,reguleerides I di-
namo magnetmdhise voolu,seane VI mootori tiirude
arvu nii,et ta V dlinamole 200,300,400 jne. +tii-
ru annake.

Tiirudelugejos abil séadud V dinamo tiirud vo-
tame koordinaetide siisteemis abstsissidecks jopei-
1¢c vagtava induts. EMJ - ordinaatideks.Saadud ko-
worn abll voime ette votta E #mberarvestused sel

juhul ,kui n mdne teise katse juures peaks plsiv

olemn,selleks aga el jéi.
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Skeen 4.

.

Tabel 3.

T RX™M s s s

jbonoB.

- katse-dinamo.

/voocluandev diunamo/.
- mootor.

VI
v

b. Rippuv ergutus.

1"

"

Riistnd.
1.Mootor IIT /keerleva wvoolu nootor/.

2.Magin I

3.
4,



B
5.Anpernceter . anp.
6.Voltnecter 60-120-240 v,

7. . 500 v.
8.Milliamperneceter 0-600 MA,
9. " i 0-~-30-300M4 .
10.Reostoat 20 =2 .
1. e 1000 52 .
12. " S00 52 »
13.Tiirudelugejs.
14 .Stopper.

‘Jialle on mchaaniliselt itthendatud masinad I

jo ITI,elektrilicelt I Jja VI,skeemile 4 vastuvalt,
V nacina thenduse mddduriistadega viime 18bi Bkda

ke pildi ﬂogﬁc+mah se vooiu 1, kasvust koos
rude arvuga. L.
Tabel 4.

e e MR RS B

ec(p,@‘
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4, Rippuva ergutusega tihjakédigu karak-

teristika Ulesvotmine .

Riistad.

1.Diinamo I voi V.

2.Mootor III.

3. Milliemperneeter 0O-30-300 MA.
4, - = 0-600 Mi.,



A e
S.Voltmeeter 120-240 v.

6. o 500 v.
7. Reostaat 3000 5@ .
Se " 50052 .

Uhendused tecme skeem 6. jérele.

Tj\NVVVW

Skeén N

See t66 on katse N1 kbrdamine,ainult vahega,

et diinamo ise toidab’'magnetmihist vooluga,mille
tugevust arusaadavalt reostaatidega 3000% ja 500w
reguleerida tuleb.Katse vastab praktikas esi-
nevale juhule.Ka siin ehitatakse tiihjakdigu ka -
rakteristika,kus i_- abstsissid ja E - ordiraadid.
Saadud kOver voib erineda koverast N1 ainult taht
suseta pingelanguse 1ibi ankrus: P = %0 kdvera

Q
iscloom jd&b aga endiscks.
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Tabel 5.
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5. Rippuva ergutucegn sise- ja valiska -

rakteristika ilUlesvatmine.
Riistad.

1.Masin V /katsutav dinamo/.

2. " IIT /keerleva vecolu nootor/.

3 .Arpermeeter 0-3 amp.

4. " 2-10 amp.

5.Voltneeter 110-220 v.

6.Milliampermeeter 0-30-300 MA.

7 .Reostaat 30005 .

8. B 500 52,

9. Tiirudelugeja.
10.Stopper.
11.Siiginiidi larpreostaadida 220v.,kuni 6 amp.

Uhenduscd viime 13bi skeemr 7. alusel.Kruvime

kGik lambid iihendusest ¥dlja ja seame,3000.ja 500.



-te reostaantidega reguleeridec,tithjekdigu pinge
tédpsalt 220.v. peale.Secegs meil J=0j3kanrgene tabe-

1isce nagnetiseerumise voolu i, ,nagins pinge 7V

m

oo -

jo tiirude arvu n.Edasi koormame pikkrmddoda masi-
ncd,lilitedes lembid ihekaupse juurde.lgekord m&r-
gine tabelisse saadud J,i,. ,V jc n.Tulemusist on
néhe,et koormamisega koos langeb ka masina pinge,
mide néitad ka tabell pdhjal joonestntdd vialiske-
rokteristika kdoper V.Andmete pdhjal,nagu 2.katso
juures, joonestame kiverad:V,i  ,n, B, jc E,sellcks
enre vdlja arvutades pingelanguse arnkxrus ja indut.
EMJ - £.Induts. EMJ kover on turtud dlinamo siseka-
rckteristilna nime all.

LMVVNJ"-

Skecn 7.
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Tabel 6.
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6. Terperatuuri tousu leidmine masina

t55tamise ajal .
Riistad.
1.Termomecter kuni 100°C.

2.Milliampermecter 0-300 MA.
3.Galvanomeeter /vidikse tundlikkusega/.
L .Stdpselreostast 0,1-100050 .
5.Acpermeeter 0-3 amp.

€.Voltmecter 0-10 v.
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7 Akkun. patarei 6-10 v.
B Y % 12 = 30 v.
9.Reostaat 3000 .

10.Voltneeter 220 voi 500 v.
ll.Lampreostaadid kuni 440v.,6 armp.

Joule'i secaduse pohjal soojenevad juhtzmed ,
Tul neid 1l&bid el.-vooi.See soojenemine ci tohi
tousta lile teatava piiri,mis norrazlmasinatel ol-
wa voib 40" - 60°C.Temperatuuri mootmiscks on kaks
teed - otse termomcetri abil,voi teine kaudne tcee
- takistuse nuutumise pohjal t ndjul.Esimenc tem-
peratuurli nddtmisviis on puudulik,kuna ta =nditab
ainult véliskihi t -i ning siinjuuresgi kas vaik-
gema v3i suurema veaga.Mdonikord,nagu kinnistelmeo-
toritel,ei sac teda iildse rakendada.

Teine t mdéotmisviis on alati ldbiviidav,peale
selle voib tema abil kétte saada nmdhise sisemisi
soojuse olusid.Selle mdotmisviisi aluseks on vde-
tud valem /v.vihik 1, 1hk. 22 /

Ro= R, [1 + G/t— %,/ ,
nillest sanne t tousu :

t -t = Re =Ba |
a P“{(

kue R, - algtakistus,ankru voi nagnetmé2hisc ona

enne masina kéEivitamist;R, - 1O0pptakistue pcale

t56d4,s00jas olekus;of - tekistuse t tegur, vase
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jeoks of, = e 0,00281. R, ja R_ takistuste
S Cn 1000 £ e

moo0tmiseks e€i ole soovitav tarvitada Wheatstonei

silde,ankru ja magnetmiZhise suure eneceinduktsi-

ooni tottu.Seepidrast on palju paren leida ankru

takistust Ohmi seaduse¢ valemi pdhjal:

J
R = ==— ooni
B

J ja E mootmiseks tarvitatckse amper- ja volt-
nectrit,;voolusllikana - elenente voi akkunulan -
toreid.On soovitav katset korrates 4-5 korda ning
votta keskmine iga vahese ankru edasiliikunisec

tegant.Ka asendanisege /v.vikik 9/ voib leida ta-
kistust,iseéranis suure haruvoolu-masina magnet-
nihise ona.Siinjuures tuleb tdhele panna,et stop-
selreostaadile on lubatud ainult viga véikse@&oo»

iutugevused - 0,02-0,03emp., g.0o. 20-30 MA.
Egizese mo0tnise lihendus Ohmi valermi pdhjal

ankru jaoks siinnib 3.-da skeemi jérele,ning mag-
netrdhise jaoks 8.-da skcerni jérele.Teine mdot-
nine /vahetanisega/ toimub skeemide 9a je& %b
pohjal.

II. Kompaundnasin /segaiihendusega na-

sin/f

Kompaundnasinal on kahesugune magnetméhis

ks néhis on iihendatud paralleelselt ankruga ,
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teine jirjeetikku.Selle tagajédrjel on koupsuné -
raginnl pea~ ja haruvoolumasinate omadused.Uhen-
duse klemmid on: A~B - erkru omad;C-D - magnet-

haruméhise;EF‘— peamdhise;H - kompensatsioonpoo-

Tt o s
e, BB
. ~{:) .
/ f |
./I’ \
,,r}: A ¢ D
Tt Q C(L‘ =t
9 .1,__..__...__ ._.___.r__! i”é i
= h n"i
2 S G ”\l(zn\‘\./‘:\ens J+“ 1
(’oofus iy L !
\g D [5! ’ Q
L4 = / ’}’ \1 [
~ A, A,

Skeem 10.
luse ots;G ~ kompens.pooluse ots langed ankru -
harjaga ithte.
Kompaundmasina uurimiseks teeme kaks katset:
1.Tiihjakéigu karakteristika saamine,mis haru -
voolu 4, katsega téiesti ihte langseb.

2 Koormamise sise- jr viliskarskteristika



BB e

leidmine.Viimese katse viime 1&bi kaks korda,pe-
rikompaundeeritud masinagas,kus peavoolu magnet -
méhise ots 1 on F-gz ja 2 E-ga llhenduses,ningtel-
ne kord juhul,kui 1 or E-ga Je 2 F-gz lilitatud,
e.t. vastukozpsundeeritud dilinamogs.

f. Perikompaundeeritud diinamo koor-

memise karskteristiksd.
Risistad v. katse 5!

Uhendusskeen sarnanedb skeemile 7,zirult he -
ruvooludiinamo asemele tuleb joonestada kompzund-
diinamo stiimbol.

Vaetleiis- ning koormemisviisid jiavad katse
E.~1¢ wvastavalt endiseks,soovitav on ainult pin-
gelangusi ankrus B, ja peamdhises I%meraléi vot—-
tn.5ellekes leiame enne takistused:

- R e
ning siie eraldl r, ,milleks paigutome ma&sina 1iu-
14tuskilbil vilisahela juhtme E-st HB-sse.
B=tyr,: Bo= 45, §=EF+ B,

Nagu joonisest on nZha,erinevad kyverad haru -
vooludiinamo-froks-saadutest /v.joon.6/.Ninelt V
pole alguses ritte ainult plisiv,vaid niditab ka,
sanuti kul E-kovergi,tousnise tendentsi.P - ma -
ginn pingelangus,suuren,kui haruvoolunasinal.

Koos koormamisega muutub V alul plisivaks ning

siis langevsks,s.t. pingelangus B, votab dlekaa-



Rp
ju,itis on seletatav suure nmagnetilise induktel -
ooniga B,millc kxasvamine niilid i -#e ja J,-1lc vé-
hem a2llub.

On soovitav votta kdver V haruvooludiinano kxa-
rakteristikast ja/kompaunddﬁnamo diagramnile joo-
restada,mis ludbadb otsustade dlUnamo konpaundeer. -
slzce kesu ke, ;

Taebel 7.
IVN J 1 ) Cl n n (.u e(.‘l er-n-\ eO E

Siin - tuleb reeles pidada,et:

1/. 1, = J + 1, , kus J - v&lisakela vyoolu-
i, -harunahisc tugevus

2/. E = V + E“'F EP"“

Q.Vastukompaundeeritud dinamo karak-
teristikad.

Riistad ning lUhendusskeen eelmise/a/ katse

jérele.

Vahetame otste 1. ja 2. asendid kilbil. Niuiud
voolsab ankru vool magnetpeamdhises vastupidisec
gihie,nille tagajdrjel koormanisega,s.t. J kas -
verisegn lédheb ndrgenaks magnettungjoonte vool .

Jeepidrast masina pinge hakkab ruttu larngena,mide



: - 2R ‘o
joonestatud diagrammist selgestl nzha vOoime.And-
mete sissekandmiseks tarvitame /a/ katse tabelit
/v.lhk.22/.

Uy o Saeme o e
S e A
oo P e
— -
"""""" o
05 ~ \\L/v
) aamp
....... i S —
e -
—r———— 0 —<-—:‘..\_~t?\~\ : \ ()w.
“‘\__:: TR "l S g 5
.. ‘-\\ (;
—
e, I
.// (Y
///"/ eSS eq'
4 ’//;/'//—_
s e
”"/;,../-/ M___,....--——-—-— i mj
B eSS st M amp

joonis 7.
Ka kdsitusviis j&d&b samaks,s.t. sarnaseks kat-

se 5.~daga.

\@-haruvooludﬁnamo valiskarakteristiks 5.

katsest.

ITTI. Peavooludiinamo.
Et peavoqudﬁnémot praktikag harva tarvita -
tekse,siis pidasin otstarbekohaseks teda kolman-
das jédrjekorras késitusele votta.

Peavookudiinemot iseloomustab magnetm&hise

jéarjestikune ilihendus ankruge.Sellest on tingitud
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9 ' 2 3 4 5 vy
joonis 8.

'*a tema nmagnetvialjatugevuse kasv koornamisego.

Masina vidikse tdéhtsuse pédrast teeme temaga kul

@iinamoga,einult ihe katse ja nimelt:

1. Peavooludiinanc koormanise sise- Jja

viliskarakteristika ililesvotmine.
Riistad,

1 .Peavooludiinamo VI 440 v.,5amp.

2.Magin V /mootorins/.

z, " I /vooluandjsna/.

4 ,Keerleve voolu mootor III.
5.Ampermeeter 0-Z amp.,2 tk.
6o > 2-10 amp.
7.Voltneeter 60-120-220v.
8.Reostant 1000,

9. = 500 st .




i

!

TGS
10.Lampreostaadid 3tk./slisiniidige/.
11.St0pper. ®

12.Tiirudelugej=n.

Uhendused: V ja I vahel skeen 437da Jarele
jz VI skeemile 1l vastavalt.

Tihjakdigu ajel on masina pinge V = Ez’ kus

viimane tekib ainult renanentse magnetismi arvel,
i=J=1-=0.

(3 a

Skeem 11.

Kui E, on tabelisse kantud,kruvime 1-2 lampi
‘sisse,ring dinamo pinge hakkab kasvams;ootame
sara,kuni ta plisivaks muutudb rning kirjutame ta-
belisse: J=1_ ,V ja n.Lampe juurde kruvides tos-

tame J kuni 6.amp.,siinjuures tZihele pannes,et

diinamo pinge V ei tduseks iile lampidele-luba-

tud pliri,muidu lambid vdivad kergesti. 1&bi



Same
r5leda.Bt masina karakteristika oleneb tiirude
srvust,siie on soovitav katset korrata 2-3 kor-
ds ,igekord isesuguse plsivs tiirude arvu Juures.
indmete libitddtemine slnnidb nagu haruvocludina-~
wo kmtsel,einult niifid:

I.0% = w3 s 2. Bw T AE+E.

a. na
€= 4.7, i =141
Tebel 3.
N/\HJ: l;.‘ U n [g € | Cm €SI E

a s 8 ('uN P
e o S

//
> o alf
gl =
RS
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IV. Diinamomasina kaotuste ja kasutegu-

ri leidmine .

Riiet=ed.
i.Lasin v )katsutav diinsmo/.
2. " IIT /keerleva voolu mootor/.
g o I Zabidinamo/.
4, Vnttmecter vol Z,fpasiline voolulugeja.
5.,Ampermnec2ter 3 amp.
€ o 10 amp.
7.Voltmeaster 500 v.
2. Iampreostaadid 220 v.,4tk.
¢.Reguleer. reostaat 30005..
10.T11rudalugeja.
il.Stopper.

2. Milliampermeeter 0-300 RMA.

Katse 13biviiniseks lihendame keerleva voo-
lu nootori vattmeetriga,vol veel parem,3.feasi-
iisc woolulugejaga,skeer 12. vol 13, jércie.

Nende skeeride abil vOoime kindlaks tehs moo-
tori vooleava el.-energia W; .

Kogu agregaadi kaotused voime me jirgmiselt
jactada:

Vo th
o, keerleve “ootor* kaotused W

M e

b. diinamnc mehaanilised kaotused ¥, ,

¢, dlinemo raua- ja vasckeotused.



e e . e gt 0 .

12,
celd :;.5')

Skeenm




a. Keerleva voolu mootori kaotuste saariseks
panene ta tihjalt kdima Jja nd5dame nootori-tcki-
tatud voinmsuse:

T Tol® vott:
kus 7, on vattmeetri néit.

Kul aga vOimsuse nodtrisceks on voetud voolu -
&

e Bhe
"',’:'- = L&;...E:: -Ja'btl

lugejn,siis: 4
myg Ct

B
¥us : C - lugeje konstant,

n - lugeja ketta tiirude arv,

t - aeg sekunditos,n2ille jooksul lugejs
ketase n tiiru tegi.Kui mootor edaspidi on véhe
koormatud,siis void suurens veats lugeda tens
¥aotusl ligikaudu konstantseksj;muutub =ga moo-
tori koormamine tunduvalt,siis tuledb tarvituse-
ke votte tems pidurdamisest saadud kdverad yus
igale mootori koormamisele vastab omc W%s.o.te-
ma koik kaotused korraga/joon.l0/.Puudud selli-

w'“ X I’\/ m K

om
joon.10.



Ml
ne diagranm lgboratooriumis,siis tuledb ta ise
koostada /v.T.0.vihik 14/.

b. Jérgmine t56 on diinamo mehaaniliste kao-
tuste leidmine.Et viimased muutuvad diinamomasinsa
koormamisega véga véhe,sils on kiillalt,kuil menaa
kindlaeks tezeme ainult kord,nimelt tiihjakédigul .
Selleks arvame uuest vattmeetri niidust a Jubui
sasdud voinsuse maha,vdl té@psamalt - sees voimsus
vastab prsegusele mootorl vdimsusele tema pidur-
damise diagrammi pdhjal.

. By = Wy Pous .

W, sacmiseks tuleb diinamol tihjakiigul mooto -
rina todtadsa lasta.Sel juhul igatahes jdivad rih-
ma kaotused téZhelepanemanta.

c. Kolnas katse nduab iUhendust skeen 7.jérele,
Andnete kirjutaniseks tarvitane tabelit 9. Katese
viime 1&bi1 mitmésuguste koormamiste juures,soo -
vitav on: 10%,25%,50%,75%,100% ja llekoormamine
- 125%.

Esialul leiasme elektrilised kootused:
We W W - W
Siin on Wm;élle kecerleva voolu mootori kaotused

xoormamisele vastavalt.Valisahelale zntud voim-

sus on: :
W, = Jdv , kus:V - masina pinge jo

J - vdlisahela voolu-
tTugevus .



Rauna-
.kindlaks
5, o% 3°

Selle
tust:

jo vosekootuste saamiseks tuleb enne

teha magnet- Jjo ankrumédhiste takistused:
peavoolu- ehk komprundmasino oma -~ T, .
abil voib kitte scade megnetméhise kao-

h

- BY

) o %
w= 1, 1. voi w_.= 1, Tpom

Peale selle saame kdtte ankruméhise kzotuse:

On see tehtud,siis saame raunkaotuse,arvatee

W = if,' L

e¢lektrilistest kaotustesagasekaotuse maha;

%‘g WE- xm- v{"m
. Tobel S,
AN me W£ Wm L‘/mg L\/E J U- W L\/s rl_"
1
2
1S
@
N1 Dhon | WE | G| Wad e |1 L2
ja kompauddiinamol:
%e:.- WE- W"lm_ me— “‘;Am
Nende andmete pdhjcl arvutame sacdud voimsu -




=3

n

e
We= W+ W o+ Wy

Edosi leicine kasulikkuse tegurid:
1.Mehaaniline kasulikkuse tegur:

¥ = eee————
M ™

g
2.Elektriline kasukrand:

N = .?l‘i‘—-..
e Vs =T

2.01dine kasulikkusc tegur:

W.-
qo =M rye ?E‘ ‘ﬁss

Koverad chitame W; ,¥_, e'gm*Qn’qe’ jalL)jaoks .
vottes abstsissideks J.

Markus. Katse tuleb 1ibi wviia pﬁsiva nasinz
pring. juures,kontrolliks joonestame ka +tiirude ar-

vu n kovera.

V.Mootorite kasuteguri ja voinsuse

leidrine .

Vootori tegeliku voimsuse leidmiscks or rmeil

kaks teed: mootori pidurdamine Prony vajutise,rih-
mapiduri voi Foucault voolude abil ja mootorgkoon
mamine pidurdamise dlinamoga,mille kaotused on tea-
da ige koorma jaoks pideva koverana /nidit.eelmi -
ses katses/°

a. Pidurdamine Prony vajutisega ndusb head

rihmaseibi Jjahutamist ja suurt ettevastust t55ta-

misel.Nagu mehsanikas seletatakse,on mzsina voinm-



: ; ' v iy
| I
: siis: :
g ; D
r*~ 75 .60
LA

Valemis on
P - seibile
joon.1l2. _ nojuv ring -
tung kg-des, R - seibi roudius meetrites, v-Ping-
kiirus m/sek, n - mootori amkru tiirude arv minu
tis.V0ttes korrutist PR eraldi,leiame,et see on

rnkru pédrdemoment M = PR kgn.




- Rl
vesina t060tnnisel igal nomendil vedru tasakas-
lusteb pingutus-~ ja vajutustungide siisteenmi, nii
et me voinme kirjutada:
PR ; O
8.0, hodrumise poédrdemonent PR on alatl tasakaa-
lustatud vedru tungl monmendign re,nille tagejér-

jel osetame pa valenigse:
w . 87peR
o e

Erkus. Kuivalt pidurdamine on viimslik al-
;ult véikeste mootorite juures,muidu lidhevzad pil-
durl klotsid ning rihmos=id liig scojeks.Klotsi-
de viljastpoolt veegao johutamine ndusab viges tht-
1ast vee juurdevoolu,peale selle priteid vett
101211 .Parim on 60nsa p.-seibi veejchutus.Tapsa-
matel mootmistel tuledb arvestada vajutiste kac -
luge G ning tema raskuspunkti kaugusega seibi

secntrist = ; téppls valem:
/47n
60.75

W = /Gs + pa
J8lle G kg-dce Jo & - mectrites.

b. Pidurdamine k6is~- ehk ¢4hmpidurigs on ker
gomini 18biviidav,kuild k3lbab ainult viéiksemate-
1e masinstele 2-3 HI.Peale selle 21 g todtadr
pldevalt,esest igale koorma suurendamis<le vastad
2=3.,-fiin. vaheneg - seidbl jn rihma Johutsziseks.

Tungide P ja Q mojul tekidb rihms ning scibi va -



- D - .
" hel hodrumistung H.Need kolm tungi peaved alati
tasakaalus olena ning ne scome:

H=0Q-P xg.
See hodrucistung on
mootorl mdjuvelc ring-

tungile vastupidi si -

hitud ning vordnc, jé-
,Jq relikult toma pédrde -

monent Hh = /Q-P/hponbdb
5

mootori pddrdemomendi-~
ga vordnc olemu:
M°=/.Q‘ -P/ n mkg

5 On meil tegemist
vaw vaikeste rihmasgseibide-

ga,61is tuledb rihmapak-

Joon.l1l3.
sust ja kangi 6lz pik-
D + s

kxust h = =-=—= arvesse votta,kus & - rihms prksus

meetrites.Edasi siinnib veaoctlemine ning arvestami-

ne purnktis a seletatud viisil:

¥ = 22¥eZ Hy
75.60

75.60

Xorrutades valemit 0,736. voi 736-ga,saame voim-
suse kW-des vol vattides.Selle pidurdamisviisi
paheks on suure koorma juures suur lisardhumine

‘sarrile.Et sellest vabaneda,tarvitatakse k6iz -



Bl

pidurdit. mil mdlemad tungid Q ja P mdjuvad vastas-

H = O, ) g P kgo
no= 2 .2 m
iz voimsue: BY et
a hez oy Ji "‘f/ n P-J-
Vs 1
-~ e .O

Fnam kui 3.-HJ -tcle mootori-

G
tele on soovitav vtttz teras -
kcis ning OOnes pidurdzmis- -

selb,seespoolse veejahutusega.

c. Pédrls véikeste mootori-

te Jjuurzs ei sas nende voim -
suse mé&dramiseks tarvitusele

votts Uhtki eelpoolkirjelda -
tud pidurdamisviisi,kun2 nen-

de poodrdemomendid on viaga vEi-

kesed,laagrirdhunicsed suhteli-

selt stiured,tungid ainultgram-
VinTs
P
joq;,l@, 1iig Srn ning cbatéppis.Se- -

nides,nii et kogu t60 tuleks

pérast ongi nende pidurdamine harilikult labivii-
dud Foucault voolude abil.Selleks on chitatud ho-
busersuskujuline magnet V¥ , nille magnettuagjoonr-
te voolu  voib nmuuta suurtes piirides /Joon.lSa/
Selsva vask- /vdi aluniiniunist/ seidbi juures
naitab

-
.
.
e
8 4

tasakaainstane slisteeni nii,et wvedrnkaal
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0.541is kdivitanme pidurdevs mootori ning koormanec
ta piduri mdhisest ldbilastava vooclugs.Selle ta-
gajérjel tekib pooluste li-} vahel magnetvdli.
Tiirlev vaskketas 1oikub
IR i M : \TL\\’\( oonae!
e = ooTor sellega ning temas teki-
([ﬂ Hilm vad indutseeritud,nn.kee-
t
O~ } LQ o risvoolud,mis mootoriank-
5 ) LK ) ru podrlexnist takistavad
B & -
Nende voolude uwdju suu -~
Gl =51 | 3
.Szzl T pyuse leidmiscks paneme
J
tékele vedrukazlu tungi
z p,mille péordemoment pa
=
S - L tasakaslustab Foucault
VB e
} voolude moJju.
2 - 27n np&,
= W 736 vatti
75.60 3
joon.l1l5%«.
/‘;\
X \ — o=

]

e b,

9.

)
'

U)

g):\

L Ly

ja(’

P yaad

N
=
> SO

O—.——j

joon.15b.
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Siin on mdeidud: p ~ kg~des ja s - meetrites.Vota-
me age p gr-des,siis tuleb korrutada valemit 0,736

= W = SEBR2 o 036 vathi
7080 7 / p- gr-des/.

T2appis tiirude arvu leidmine on suurte raskus -
tega seotud juba seepirast,et iga tiirudelugeja véa-
hendad tunduvalt niisuguse véiksejoulise masinsftii-
re ning tihti peneb ta lihtsalt seisma .Et sedz i
juhtuks,.tuled kasutade telssuguseid kaudseid ankru
tiirude zarvu n6otmisviise,nditeks optilisi voi -
elcktrokontaktisi isekirjutaja ehk osecillograafige

I.Mootori voimsuse méiramisecks tarvitame {ht
pidurdemisviisest.Anpermeetri abil vaatleme mooto-
ris kulutatavat vooclutugevust ning pinget.Pealdsel”
le nérgine iiles ﬁidurdemise andmed ning tiirude ar
vud /v.tabel 10 ja 11/.Tabel 11 - Prony vajutise -
ja Foucault voolude piduri jaoks,tabel 10 - kéis -
ehk rihmpidurile.

Pidurdamise podhjal saame nmootori antud mehaa -
nilise voimsuse,m00duriistad aga annavad saadud -
voimsuse Ws » o7 1

W.o oRMeD
&= 55.¢0 73¢ vatti

W, = JV vatti

Nende suhte jarele -~ kasukraadil Q voine kindlaks

teha mootori iseloomu t38 Juures.

Masina tililibile vastavalt joonestame vdoimsuste



ey e

kovernd ¥, jo W, ,tiirude arvu karakteristika n jJa

Tebel 11.
NN p| 3l vin | W] M) win!
b o i
1 i |
= i | i
- e
=4 i
Trbel 10.
| Q|P|Jlvin |l -P] Mplwa]w [n
X H
1 i
oA ];
: = [
; ;

¥nsukraadi kdverjoone r{ mitmesuguste koormamiste
jeoks ,n&it. 10,25,50,75,100 ja 125% normazlkoor-

nasto
Kasukraadi arvestus sinnidb valemi pdhjal:

e crl 2 2mnl, 726
% W. 3 JV?5.60

II. Taine pidurdamisviis,.nagu varemini delédw
dud,on pidurdamine diinamo abil.Et moofiori mehaa -
niline energia muudetakse cléktriks ning viimase
iprakasutamine on kerge,ndit. valgustus- voi teis-
te mootorite jaoks,siis pole pidurdava moostori suu-
ruselie mirgceid piire pandud,einult pesd valitud -
slema kiiilelt tugev dinamo.

Katse korrsliikuvks ldbiviimiseks peavad Geshud



. =40 -
Llema pidur-diinemo kaotused ning kasukraadid iga

osrmeniss Jjooks.Kui me téhietame dinamo kogukezo -

i
ad,Diinano vélis- /s.t. kasulik/ vOGimsuve on:
Jy -~ dlnenmo voolubu~
% o= Jdy evus,
dv d Yd #
g V; - Tema pinge.

tused ¥, -gc,s11ls W, = W,+ W~ elcktrilised keotu -

Mootoris kulutatud voéimsus:

Mootori draantud energia:

1=r

Vo= W+ Wy

Jn kasukraed: @ o .
R G L
\ = —F- = -

S tlS

Diinamo kasuliku voimsuse mé@&ramiseks on soovitav

torvitada vattmeetrit ja W, dlinamo kaotuste ja ka-

gulikkuse teguri kdverjoontest votta /t66 ¥Y,1lhk.

27,300n.10 jo 11/.Selle katse andmed kirjutame ta-

belisse 12 voi 13. -
Tabel 12.

NN| 3V | n] 3|V W% %M.

————— .

Tabel 13.
Vo[ W 1% 0% | %0
|

i
oclh

S FPPERIRGS USRS

DUSUNUNUSSIIRPS—— S
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Aol e g oy o o Y uinoo tor .

ID‘V“OLH*?DDTO?i ¢scloomu seleitaniseks vota-
g
pdéle pidurdanise,etie vodel Jirgrnised katscd:
by
T.Mootori ankru tiirlemise sihi muutmine.

2.Vootori tiirude arvu reguleerimine reostaa-

diga peaashelikus.

2 .Mootori tiirude arvu reguleerimine pingega.

4 Mootori tiirude arvu karakteristika lUlesvot

mine.,
l.Mootorl aqkru;ﬁ;izzfmise sihi muutmine.
Riistad.
1.Peavoolu-mootor 30-50 vatti,6-10volti.
2.Kahepoolusline kommutaator /iimberiihendaja/.

e ——— —————

3 .Reostaat 1-5 oomi,5 amp. .

4 Ampermeeter 10 amp.

5.Akkum. patarei 6-10v.,6 amp.

¢ .Teoorisst on teada,et elektrimootori ankru
tiirlemise sihi muutmiseks peame Umber {thendansa
ankrumdhise otsad vol,nis lihtsam,nmagnetmdhise
oned,.Tihti on soovitav seda Oige kiiresti 18bi
viis /trammid,tdstekraannd jne/,lhendusi lah i
votnata.Selleks tarvitane kommutaatorit,nagu joo--
nised 16a ja 16b nditavad.Voolutugevuse kotrol-
liniseks vdtame iihendussc ampermeetri.Uhenduse
skeemi joonestame kaks korda - vasekule ja pa-

‘remale tilrlerise jaoks eraldi,igakord hoolega



L

a dra tahistedes voelu voolamise giki.

,_
l‘
.
-
)
V]
o

taga x i qa

et e

joon.l€a. Joon.1l6b.

2.Mootori ankru tiirude arvu reguleerimine

pingega.

Riistad.
1.Peavoolumootor VI.
2 . Diinamomasin I /vooluandjanaj.
3 ,Diinamomesin V /mootori kocrmamiseks/.
4 ,Reostaat 3000 S
5.Ampermeeter 1-5 zmp.
6.Voltmeeter 50-500 v.
7 Keerleva voolu mootor IIT.
8.Stopper Jja tiirude-arvu-lugeja.
9.Voltmeeter 10-60-120 v.

Katset kordame kaks korda - tihjek&igul Jige

o V8ikse pinge Juures ja koorma all /n&it.D tiinjs --



o R o

lkélk/.Uhenduse teeme skeem 1l4. jarele,kus amper -
ineeter on mdeldud ainult voolutugevuse kontrolli -
igseks.Katse tulemused kanname tabelisse 14 ning -

{0

>

W S AGE AT AP SO wpww o -

t—-w—oo.q—_o =

i
|
|
L

Skeen l14. -

soonestame mende pdhjal kdverad,nagu néitad joonis
i’. Katse nduad ecttevaatust selles mottes,et amkru

Tabdbel 14,0 R, 0

-

.;_j/w V13 |n

joon.17.
riirude arv kogemgta suursks ei kasvaks.Kdsitami -
3eks voildb pidrda /1,5 korda/ masine kilbil antud -

132 =wwvy 3.5 kords sunrondeti'+t nmaksinzelscks,



2.0.nditeks m = 1200 , 1 = 1,5n = 1800.
2. Mootori ankru tiirude arvu reguleerimi-

ne reostaadiga peaahelikus .
Riistad.

3 .,Peavoolumootor VI.

2. Diinomomasin'I /vooluandjana/. .
Zz ,Diinamomasin V /mootori koormamiseks/.
4 ,Keerleve voolu mootor IIT.
5.Amperneeter 1-5 amp. '
6.Voltmeeter 50-500 v.

7. " 10-60-120 V.
8 .Reostaat 3000 .

9. " 20 v61 50 oomi.
10. " 5 voi 10 "

11. Stopper je tiirudelugeja.

Katse lébiviimiseks iihendame riistad skeem 15
vastavalt.Sisseliilitatud reostaatide juures kéaivi-
teme mootori.Mdsdame jo kanname tabelisse 15 zhels
peapinge,reostacdi pingelanguse,mootori VI tiirude
arvu jo reostnatide astmed.Edasl joonestamc andme-
te pohjal n js reostasdi astmete koverad pingelan-
gust abstsissina vottes.On soovitav katset korrata
mitmesuguste plisivate peapingetega,ndit.:110v.,220
v. ja 440v. ja mitmesuguste koormamistega: 25%,50%
. 100%.

Mérkus. Katse ajal tuled aheliku peapinget pii -

*--ama hoids /vooluallik& pinge/,t68trles reocsts

>



= ke
Aiga 3000 .Pesks ta reguleer1m15v6ime liig

jem
nlema,slis votame Jjérjestikku 500 & “1ige reosta
61 lisaks.Pinge V,  _on pingelengus reguleerinise -
reogtastides kuna ufvmu ~Vopss / On mootori poclifira-
b >
tarvitoud viimsus.Suhe:
J /Y ~Veoss / Y -~V . -
500 Jv AR XY & Isp0 V"&‘ 20+5 nait':fo mOCtOI‘i
500 Seo

Ja reguleerimisreostastids suhtelist kosukraedi.

T b oY 155

—-‘-—.“T P Sy Yty ey
g 0 E‘Yg%
‘.f T ¥
: t E
| T
. i
|
_i T i ' r—
D g ramE B
;i Skeem 15. ;
BAA - reostaadis keduma-liinud voimsus.Soovi -

L0+5
korral voib ka need disgrammi koverjoomtere - dles,
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joon.18, lkogr
4, Pawmvoolumootori tiirude arvu karakteris-

ika Ulesvotmine.
Riistad.

1 .Peavoolumootor VI,

2 . Diinamomasin I voi V.

3 .Mootor III /keerleva voolu mootor/.
4 ,AmPpermeeter l-S5amp.

5.Voltmeeter 10-60-120V.

€ .Reostaat 300052 .

7.Stopper ja tiirudelugeje.

Nagu peavoolu-teooriast teade on,tduseb pea -~
voolunootori ankru tiirude arv koorna véhénemisega.
ITihjakdigul voib ta tousta kaugele lile liibatué pii-
ri ning seega esile kutsuda ankru purunemise tsent-
rifugaaltungi mdjul.Et ettekujutist saada,kuidas -

nojub koormamise kadu antud mootori tiirude arvu -

le,siis teeme katsed tunduvalt vihendatud pinge 3s



BT
koormamate mootoriga.lhendus siinnib skeem 14. jire
le.Vastleme voltmeetrl ndite V je loeme neile vas-

favad tiirude arvud n.Reguleerides diinamo t35543€00
hcomilise reostaasdiga,tdstare pinget ettevastlikuilt
sgtmeteviisi nii ksus,kuni mootori tiirude arv suu—
reneb 1,5 korda iile mootorile etiekirjutatud normi;
On arusaadrv,ct seega pole me veel kszugeltkl saa -
aud ncid ankru tiire,midz tarvis ldheks koormanmata
pezvooclumcoterl sattudes kogu~el.-v6rgu pinge alle.
Sellest hoolimate on mell voimalik sasda otsitavat
mootori tihjakdigu tiirude arvu.Katsest-saadud and-
mete‘péhjal joonestame diagrammi nagu seda néitab
joon.19 ja pikerdame sirget a-b ordinaatide telje-
ni . Loikepurkt annab meile tiihjak&igu tiirude arvu-

pormaalpinge juures.
tivooo By
f AJn. )

+12000

_ 4& o000

3 .
] 100 200 300 Voo volti
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VII. Kahe dinamomnmnasina

kKoostdéodotamine.

1. Kahe haruvooludiinamo paralleelne iihendus.

Riistad.
1.Diinamomasin I. .
2. " V. :
3 .Keerleva voolu mootor ITXI.
[+ = " " " IV <
5.Ampermeeter O--3amp.,2 tk.
6o 4 5 voi 10 amp.,2 tk.
7. Reostaat 1000 .
8. n 30005t .

9.Voltmeeter 240 v.,2tk.
10.Kolmek#diguga kommutaator voltmeetrile.
11 .Xatkestajaid 2 tk.
12 .Lampreostaate 4-6tk.

Kahe diinamo paralleelselt tootama panemiseks

tarv. e iihendusskeemi 16.
Kui iihendus on valmis ning kontrollitud,siis
kiivitame diinamo V ning reguleerime ta pinge 110.
voldile.Peale selle kdivitame agregasadi I-IIT ja
gama voltmeetriga reguleerime ke I diinamo pingdtép-
galt 110,voldile.Niuiud kontrollime veel kord V &l -
namo pinget ning teeme ilUhenduse peasiinideoga.z.t.

péorame katkestajat K .Kui peaashelik on kooruwsbud,

- né8it. lampidega,siis pinge v6ib vihe langeda. S:ze




G O
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Skeem 16.
oleks jédlle 110 v.Nijiiid thendame voltmeetri jéalle

dtinamo I ning 110v. pinge Jjuures ilhendame ka sclle
masina peasiinidega.Edaspidine koormamisjaotus sun-
nid amperneetri tdédtamiste kaudu,nii e nasinaiéla‘
b4 {ihtlaselt oleksid koormatud.On socvitav korratz
katset 110. ja 220.v. jaoks,igakord koornates pea-
ahelikku 6-8.amp.

v 2.Kahe haruvooludiinamo jarjestikune

iihendus.
Riistad. :
l1.Diinamomasin I.
2. 2 B




i A Vo
3 ,Kcerleve voolu moctor IIX,
4o " " o IV,
g Anpernceter 1-5 amp.
6€.Voltmeeter 240v..,2 tk.

7. " SO0 V.
3.Reostaadid 1000 ja 100 = .
Se " 2000 ja 5009 .

l10.Katkestajaid 2 tk.
11.Lampreostaste 110v.,3--4 tk.
12. " 220V.e 34 tk.
12 .Anperneeter 0-3 amp.

14 ,Haruvoolumootor 440 +¥.

Kshe haruvooludiinemo jérjestikuse iihenduse
pohimdte on kolme Jjuhtmegs ja kahe isesuguse pin-
gega voolujaotuse silistcemi saznmine.Selleks ﬁh%EQ%V
takse masinad Ja riistad nii,nagu nditad skeem 1
Peale i{iHendamizt reguleerime kdivitatud mrasinate
pinge 110v /220v./.Sceldbl saame keskmise,nn.null
Juhtme" ning ilikskdik millise d&rmise Jubktme wvzhel
pinge el.~lampide jaoks - s.0. 110v/220v/,kunagisr-
niste vahel velitseb kahekordselt kdrge:x pinge
ris nmootorite kEivitamiseks viaga soodus,.Et ka sc-
da voinmalust kontrolliida,selleks asetane Zdrmigte
Jubtmete vahel: mootori XII.Nulljubhtmes V51va5%ek—
kida koormamiste tinginustele vastavalt,isesugus~a

voolutugevus2d,mis osaliselt ithest ning teizest
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osaliselt alnult nulljuhtrne jegudest 1dbi voolavad
Maginate 0686 reguleerinine slinnid jdlle auzper-ning
roltneetrite nditude jirele.Pesks ks jeotusydrsu
narﬁdea% dnhusiikult koormameta jJédna,siis Jooksedb
ragbev nasin tihjalv.XKogu katse koosnedb nuiljuhtme
za voelujaotise slsteend tﬁﬁthmisega tuﬁvu:isesﬁja
meeinete pingete reguleorinilsest lgasuguste voolu-

vorgu koormamiste Jaoks.

YIrti. X onpanvndnootori

comadused.,

Riistad.

1.Diinamomasin V /vooluéndjana/.

2 .Keerleva voolu mootor III vdol IV.
3z .Masin I /kompaundmootorina/.

4 ,Voltmeeter 500 v.

5 .Ampermeeter 10 amp.

€ .Reostaat 3000 St .

7 .Rihmpidur ja vedrukaalud.

8 ,Kaalupommid SQf2 kg.
9.Tiirudelugeja ja stopper.

Riistade ja masinate ithendus siinnib skeem 18.
jirele.Katse jagame kahte ossa,péri~ ja vastukom -
paundeeritud mootoriga.

A, Mootor on périkompaundeeritvd.Xidivitame
keerleva voolu mootori ja2 reguleerime temagae Xoos—

t66tava V Qdiinamo pinge 100-~500,v-le.Peale selle I
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masina ilhendame katkestajaga ja liilitame kidima -
laskja /anlasseri/ ettevaatliikult sisse.On mooto-
ri tiirude arv 150.%¥. vastavalt 1lopuni kasvanud ,
siis suurendame V diinamo pinget kuni 300 voi 350.
voi viirmaeks 420.voldiri.Seega on kiik ettevalmis-
tused tehtud mootori pidurdamiseks,mille 13bi vii-
ne 20%,30% jne koormamiste jaoks,jédlgides siinjuu-
res voimalikult tipsalt ning samal momendil: ved-
rukaslu tdmbetungi Q,voolutugevuht J ja pinget V.
Pidurdamine sinnib rihmpiduriga,kusjuures tuleb
téhele panna,et selibi soojenemisega kasvab tundu-
valt rihma-/naha/ja seibi-/malmi-/ vaheline ho6d -
runiskoeffitsient.Tema muutumise vihendamiseks on
enne katset soovitav rihma l&biimbutamine paral -
fiiniga.Joonis 13 néditad meile vedrukaalu kinni -
taxist ning rihnma asetamist seibile.Et mootorikii-
re kdigu ajal rihm ei libiseks kOrvale,tuleb teda
drnzlt soOrmedega juhtida.Andmed kirjutame tabelis-
se 16 ja arvutame pdordemomendid igale vaatlemise

les
M = /Q=-P/r kgnm /r - rihmaseibi raadius m~-

tes/.Peale selle arvutame mootori Zraantud voimsu
sed:

2w Men
W St Xeh
G 60 e

jea saadud voimsused:
W = s
¥ 096

Nende suhted on mootori kasukraadid x

HJ




Tabeld) 16,

vl d. iU In 1Q [P il Wel Ws |0

Saecud ning arvutatud andmete pohjal joonesta-
me kdverad ptirdemomendl M, ,tlirude arvu n Jja ks
sukraadl jacks,.vottes abstsissidena W, ,n&gu -
seds niditab joon.20.

B. Vasbtukosmpaundeeritud mootor.

Kordame katset punkt A& all kirjeldatud vii -
sil je joonestame jélle paberile koverad Mp,n,q:

joon.20.

e on joonestada mdlemate tddde kdverad



B
samale diagrammile,einult A-st ja B-gt saadud ko-
verate Jjaoks tuleb vzlida ise virv.,

A katse /périkompaundeeritud mootorige/ tulenu-
sed peaksid andma jérsu kasvava ptoérdemomendi M.
jo vordlemisi palju langevz tiirude arvu n.E keot-
se age pesb niitamn vEhekasvavat pbdrdemomentija
plisivat,isegi vihe tousvat tiirude ervu n.Vii -

mast me harilikult el san.kuna viElisvool on sza-

kid~ pirult vdiksemast tiirude arvu longenm

B katse 8ajnl.
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moodustavad ajajooksul wvddrtusliku eestikeelse

késircsamatukogu elektrotehnika ja masinaehitu-

se alall
Seni ilmunud

. Takistuste modtmine. EJ,—praktikum Yoe 58
s Kruvid ja kruvilhendid.Masinate osaaI

<<
N 2

°
°

Os.

Hind koos atlasega 150s,

—~4

7

v o

AN

o BLe”trlsOﬁJus ja elektrivalgus.

Elc~praektikur II. 60s .

V.4 Jaae?&uva Yoolu seadused.l o0sa.

‘Bi.~tehniks VIL. 30s .

V.5 .Elektrivoolu magnetiline mdju.El .~prak-

: tikum IIT. 40s.
V.6.M50curiistade praktikun.El.~prakti -

kun IV, 2 70s.
Vo7 Vdﬁ@'d"?' voolu seadused II osa.

Bl .~-5ehnika VT L e 805 °
V.8.Vahelduva voolu secadused.III ossa. S0s .
V,9,1:~ 7usdpetus. bnkcnqusmehaanika ki 5= 125s.
V.10.41i5ldsvoolu masinad . El.~-praktikum V., 380s.
V.12 .Staatika ja g¢nxosnaatika Rakendus-

mehaanika I. 125s.

Ettevalmistusel:
V.li. Keerdvoolu seadused.
Siigisel ‘1933 .a. ilmuvad:

Neetihendid.
Transformaatorid.El.-tehnika IX.
Vohelduva voolu mdotmised, Ela~pra
xum VI.

Keerdvoolu masinad.El.~praktikum VII
Alalisveoolu masinad.El.-tehnika VI,
Elektri mooduriistad.Fl.-tehnika V.
Kiiluthendid.
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Saadaval:
Tallinnas, raamatukauplus

"Rahvriilikool" ,Harju 48,

Tartus, F.Vanatalu,Promenadf 5

ja autorilt Tihe 20.

Narvas, Venn.Roosipuu,Suur tén.
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